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Prepdlovanie:
V pripade opa¢ného chodu pohonov (otvor/zatvor)
je potrebné prepolovat svorky motorov.
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V pripade nepouzitia fotobuniek
prepojit vyvody 11,12,13 a 14 na elektronike
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1. Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

POZOR! Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.

Po zapnuti elektrického napajania riadiacej jednotke skontrolujte, ¢i vSetky LED par sekund rychlo blikaju.

Potom preverte nasledovné:
1.Skontrolujte, Ze na svorkach 9-10 je napatie priblizne 30 Vdc. Ak hodnota nesuhlasi, ihned vypnite napdjanie
a s najvacSou pozornostou skontrolujte zapojenia a napajacie napatie.
2.Po pociato¢nom rychlom blikani LED ,P1“ signalizuje spravne fungovanie elektroniky pravidelnym blikanim v
1 sekundovych intervaloch. Ked nastane na vstupoch zmena, LED ,P1“ urobi dvojité rychle bliknutie
na oznamenie, Ze rozoznala vstup.
3.Ak su zapojenia spravne, vstupy typu ,NC* musia mat prislusnu LED rozsvietend. A naopak, vstupy typu
,NO* musia mat prislu§nud LED zhasnutu. Vid obr. A a tabulku.
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T1TTT
L1L2L3L4 LS
VSTUP TYP VSTUPU STAV LED
sToP STOP NC ] . L1 rozsvietena
STOP S KONSTANTNYM ODPOROM 8,2kOhm | | 1 rozsvietena
FOTO NC L2 rozsvietena
FOTO1 NC L3 rozsvietena
P.P. NO L4 zhasnuta
CIASTOCNE OTVORENIE TYPU 1 -NO L5 zhasnuta
CIASTOCNE OTVORENIE TYPU 2 - NO L5 zhasnuta
AUX LEN OTVOR - NO L5 zhasnuta
LEN ZATVOR - NO L5 zhasnuta
FOTO 2- NC L5 rozsvietena

4 Uistite sa, Ze pri zopnuti / rozopnuti zariadeni pripojenych na vstupy, prislusné LED zhasnu
alebo sa rozsvietia.

5.Presvedcte sa, Ze stlatenim tlaCidla P2 oba motory vykonaju kratky otvaraci manéver, pricom motor na
hornom kridle $tartuje ako prvy. Zastavte manéver opatovnym stlaéenim tlacidla P2. Ak sa motory nepohnu
v smere otvarania, otocte polaritu kablov motora. Ak ako prvy nestartuje ten, ktory je na hornom kridle, pouzite
mostik na vyber motora pre oneskorenie.

2. Automatické hfadanie koncovych dorazov

Automatické hfadanie mechanickych dorazov je potrebné, kedZe riadiaca jednotka MC424 si musi  zmerat = Casy
trvania manévrov otvarania a zatvarania. Tento proces je automaticky a je zalozeny na merani namahy motorov
pre rozoznanie mechanickych dorazov pri otvoreni a zatvoreni. Ak bol tento proces uz vykonany, na jeho opatovnu
aktivaciu treba najprv vymazat pamat elektroniky.

Kridla musia byt asi v polovici drahy. Stlacte tlacidlo P2 na spustenie hladania, ktoré prebieha nasledovne:

* Rychle otvorenie oboch kridel.

e Zatvorenie motora na spodnom kridle az po mechanicky doraz pri zatvoreni.

e Zatvorenie motora na hornom kridle az po mechanicky doraz pri zatvoreni.

« Zaciatok otvarania motora na hornom kridle. Po predpokladanom omeskani zaciatok otvarania motora na
spodnom kridle. Ak omesSkanie nie je dostato¢né, zastavte hladanie stlacenim tladidla P1 a upravte
¢as omeskania (vid kapitolu PROGRAMOVANIA).

¢ Riadiaca jednotka vykona meranie pohybu potrebného, aby motory dosiahli mechanické dorazy pri otvoreni.

* Kompletny zatvaraci manéver. Motory mozu Startovat' v réznych momentoch, u¢elom je prist do zatvorenej
polohy s dodrzanim vhodného omeskania bez rizika zakliesnenia kridel.

¢ Koniec procesu a uloZenie vSetkych vykonanych merani do pamate.

VSetky tieto fazy nasleduju jedna po druhej, bez zasahu instalujuceho. Ak by z nejakého dévodu proces neprebiehal
spravne, je potrebné prerusit' ho stlaéenim tlacidla P1. Nasledne proces zopakujte, pripadne upravte parametre
napr. prah zasahu amperometriky (vid' kapitolu PROGRAMOVANIA).

3. Zapojenie radiového prijima¢a SMXI
Na riadiacej jednotke je konektor na zasunutie 4 kanalovej radiovej karty s koncovkou SM. Tato umoziiuje dialkové
ovladanie riadiacej jednotky prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivuju vstupy v zmysle nasledovnej tabulky:

2 umakov

Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky

¢.1 Krok-za-krokom

¢.2 AUX (z vyroby nastavena hodnota:Ciastoéné otvorenie typu 1)
¢.3 ,Len otvor*

¢4 ,Len zatvor*

3.1 Popis vyrobku

SMXI je 4 kanalovy radiovy prijimac pre riadiace jednotky vybavené konektorom SM. Kompatibilné vysielate maju
tu vlastnost, Ze poznavaci kod je odliSny pre kazdy vysielac. Aby teda prijima¢ mohol rozoznat konkrétny vysielag, treba
jeho kéd ulozit do paméte. Toto sa musi zopakovat s kazdym vysielacom, ktory si zelate pouzivat na ovladanie riadiacej
jednotky.

Poznamky: Do prijima¢a méze byt ulozenych maximalne 256 vysielatov. Neda sa vymazat iba jeden vysielag, ale len
cela pamat so vSetkymi kodmi. Pre pokrocilé funkcie pouzite prislusni programovaciu jednotku.

4. Diagnostika

Diagnosticka LED P2 signalizuje pripadné anomalie zistené riadiacou jednotkou po¢as manévru.

Pocet bliknuti led P2 Typ anomalie

1 Zasah amperometriky M1

2 Zasah amperometriky M2

3 Zasah vstupu STOP poc¢as manévru
4 Chyba fototestu

5 Prepéatie SCA alebo elektrozamku

5. Programovanie

Elektronika MC424 ponutka niekolko programovatelnych funkcii. Tieto funkcie s z vyroby nastavené v typickej
konfiguracii, ktora vyhovuje vacsine automatickych systémov. Funkcie m6zu byt kedykolvek zmenené, a to v procese
programovania.

5.1 Vopred nastavené funkcie

* Pohyb motorov: rychly * SCA/Elektrozamok: SCA

» Automatické zatvorenie: aktivne * Vstup STOP: typ NC

» Kondominiova funkcia: neaktivna « Tazké brany: neaktivne

- Vystrazné blikanie vopred: neaktivne + Umerna SCA: neaktivna

« Zatvor po foto: neaktivne « Cas pauzy: 20 sekund

» Omeskanie pri otvarani: stuper 2 » AUX: ¢iastocné otvorenie typ1 (otvara jedno kridlo)
« STAND BY/Fototest: Stand by » Amperometricka citlivost’: stuperi 2

5.2 Vymazanie pamate

Kazdé nové programovanie nahradza predchadzajuce nastavenia, preto normalne nie je potrebné ,vymazat vSetky
parametre”. V kazdom pripade celkové vymazanie pamate je mozné tymto jednoduchym postupom:

POZOR! - Po vymazani paméate sa vSetky funkcie vratia na hodnoty nastavené z vyroby a je potrebné znovu vykonat’
hladanie mechanickych dorazov.

Tabulka C1 - Ako vymazat’ pamat’ Priklad
01. Viypnite napajanie riadiacej jednotky a pockajte kym vietky led zhasnu (pripadne vyberte poistku F1). ;EF(
02. Stlacte a podrzte stlatené tlacidla P1 a P2 na riadiacej jednotke.
03. Znovu zapnite napajanie riadiacej jednotky. :dﬂ:
04. Pockajte presne 3 sekundy a potom uvolnite obe tlacidla.
Ak vymazanie pamate bolo Uspe$né, na 1 sekundu zhasnu vsetky led.

5.3 Programovatelné funkcie

Pre prispbdsobenie zariadenia poziadavkam uzivatela, elektronika umozriuje nastavit’ niektoré funkcie alebo parametre
ako aj funkciu niektorych vstupov a vystupov.
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5.3.1 Priame programovanie
* Pohyb pomaly/rychly: Kedykolvek je mozné vybrat rychlost pohybu brany (motor musi stat) a to stlaéenim
tla¢idla P3, ked sa riadiaca jednotka nenachadza v stave programovania. Zhasnutd LED P3 znamena,
Ze je nastaveny pomaly pohyb, svietiaca zase Ze je nastaveny rychly pohyb.

5.3.2 Programovanie na prvom stupni: prva c¢ast’

* Automatické zatvorenie: Tato funkcia vykona automatické zatvorenie brany po vyprsani Casu pauzy.
Z vyroby je ¢as pauzy nastaveny na 20 sekund. MézZe byt upraveny na 5,10, 20, 40, 80 sekind. Ak funkcia
nie je aktivna, fungovanie je ,poloautomatické"

* Kondominiova funkcia: Toto spravanie je vhodné, ked zariadenie pouziva dialkovym ovladanim mnoho os6b.
Ked je tato funkcia aktivna, kazdy prijaty prikaz vyvola otvaraci manéver, ktory neméze byt prerusSeny dalSimi
ovladacimi impulzmi. Ak funkcia nie je aktivna, prikaz vyvola: OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP

* Vystrazné blikanie vopred: Tato funkcia umozniuje aktivovat majak pred zaciatkom manévru, a to na dobu 3
sekund. Ak funkcia nie je aktivna, majak zacne blikat zaroveri so zaciatkom manévru.

e Zatvor po foto: S automatickym zatvorenim tato funkcia umozriuje znizit ¢as pauzy na 4 s po uvolneni
fotobunky FOTO. To znamend, Ze brana sa za¢ne zatvarat 4 sekundy potom, ako uZivatel cez nu preSiel.
Ak funkcia nie je aktivna, pred zatvorenim prejde piny nastaveny €as pauzy.

* Omeskanie pri otvarani: Tato funkcia vyvola pri otvarani omeskanie v aktivacii motora na spodnom kridle voci
tomu na hornom kridle, €o je potrebné na predidenie zakliesneniu kridel. Omeskanie pri zatvarani je vzdy
pritomné a riadiaca jednotka ho pocita automaticky tak, aby bolo zhodné s omeskanim pri otvarani.

5.3.3 Programovanie na prvom stupni: druha ¢ast’

¢ Funkcia Stand by/Fototest: Funkcia Stand by je nastavena z vyroby. Ked je aktivna, riadiaca jednotka po
uplynuti 1 minaty po dokonéeni manévru vypne vystup ,Stand by“ (svorka €. 8), vSetky vstupy a ostatné
vystupy na zniZenie spotreby. Tato funkcia je povinna, ak je riadiaca jednotka napajana vyluéne zo solarneho
panelu Solemyo. Alternativne mbze byt namiesto ,Stand by" aktivovana funkcia ,Fototest®, ktora kontroluje
fungovanie zapojenych fotobuniek na zaciatku manévru. Na pouZzivanie tejto funkcie treba prv spravne zapojit
fotobunky (vid' elektricki schému), a potom aktivovat' funkciu.

* Vystup SCA/elektrozamok: Ak je tato funkcia aktivna, svorky 6-7 mozu byt pouzité na zapojenie elektr.
zamku. Ak funkcia je neaktivna, svorky 6-7 mézu byt pouZité na zapojenie kontrolky otvorenej brany SCA.

¢ Vstup STOP typu NC alebo s konstantnym odporom: Ak je tato funkcia aktivna, vstup STOP je nastaveny
na ,konstantny odpor 8,2 KQ". V tomto pripade musi byt pre suhlas k manévru medzi spoloénym a vstupom
odpor 8,2 KQ +/ 25 %. Ak funkcia nie je aktivna, vstup STOP je konfigurovany na fungovanie s kontaktmi
typu NC.

* Brany Fahké/tazké: Ak je tato funkcia aktivna, elektronika predpokladéd moznost ovladania tazkych bran
s odliSnym nastavenim Usekov zrychlenia a rychlosti spomalenia pri zatvarani. Ak funkcia nie je aktivna,
riadiaca jednotka je nastavena na ovladanie lahkych bran.

« Umerna SCA: Ak je tato funkcia aktivna, vystup SCA  (svorky ~ 6-7)  je nastaveny s imernym blikanim,
¢ize pri otvarani sa intenzita blikania zvySuje postupne ako sa kridla priblizuju k koncovym dorazom a opacne
pri zatvaracom manévri sa intenzita blikania zniZzuje postupne ako sa kridla priblizuji ku koncovym dorazom.
Ak funkcia nie je aktivna, blikanie pri otvarani je pomalé a pri zatvarani je rychle.

5.3.4 Funkcie druhého stupna
« Cas pauzy: Cas pauzy, t.). &as, ktory ubehne od ukon&enia manévru otvarania do zagiatku automatického zat
vorenia, méze byt nastaveny na 5, 10, 20, 40 a 80 sekund.
* Pomocny vstup AUX: méze byt konfigurovany na jednu z tychto 6 funkcii:
- Ciastoéné otvorenie typu 1: vykonava funkciu otvorenia s otvorenim iba horného kridla. Funguje iba pri
uplne zatvorenej brane, inak sa prikaz vysvetluje ako prikaz KROK-ZA- KROKOM.
- Ciastoéné otvorenie typu 2: vykonava funkciu otvorenia s otvorenim oboch kridel do polovice celkového
otvorenia. Funguje iba pri Uplne zatvorenej brane, inak sa prikaz vysvetluje ako prikaz KROK-ZA-KROKOM.
- Len otvor: tento vstup vykonava len otvaranie s postupnostou Otvor-Stop-Otvor-Stop.
- Len zatvor: tento vstup vykonava len zatvaranie s postupnostou Zatvor-Stop-Zatvor-Stop.

5.4 Sposoby programovania

Vsetky funkcie popisané v predchadzajucom odseku sa mdzu vybrat vo faze programovania, ktora sa koné&i ulozenim
do pamate riadiacej jednotky. Vo vSetkych fazach programovania sa pouzivaju tlacidla P1, P2 a P3
a LED L1 az L5 ukazuju zvoleny parameter.
Existuju 2 stupne programovania:
Prvy stupen (led P1 rozsvietena): prva cast’ (led P3 zhasnutd)

Led L1 Led L2 Led L3 Led L4 Led L5
| Automatické zatvorenie| Kondominiova funkcia | Blikanie vopred | Zatvor po foto |__Omeskanie otvérania
Prvy stupen (led P1 rozsvietena): druha cast’ (led P3 rozsvietena)
Led L1 Led L2 Led L3 Led L4 Led L5
Stand by/ Fototest | Elektrozamok | Stop s odporom | Tazké brany | Umerna SCA |

- Z prvej Gasti prvého stupria je mozné prejst na druhy stupen, na ktorom sa da vybrat prislusny parameter funkcie. Ku kazdej led patri ina hodnota

Prvy stuperi (led P1 rozsvietena ): prva ¢ast’ (led P3 zhasnuta)

Led L1 Led L2 Led L3 Led L4 Led L5
|Automatické zatvorenie | Kondominiova funkcia | Blikanie vopred | Zatvor po foto |__Omeskanie otvérania
P
Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter
Cas pauzy Vstup AUX Cas odlach&enia Amperometricka citlivost’ Omeskanie kridla
L1: 58 L 1:¢iastoéné otvorenie typu 1| L1:Ziadne odfachcenie L1: stuperi 1 (max. citlivost) | L1:5%
L2: 10s L2:¢iastoéné otvorenie typu 2[ L2: 0,3s L2: stupeil 2 L2: 10%
L3: 20s L3: Len otvor L3:0,7s L3: stuperi 3 L3:20%
L4: 40s L4: Len zatvor L4:1,3s L4: stupei 4 L4: 30%
L5: 80s L5: Foto 2 L5:2s L5: stuperl 5 L5: 40%
Vsetky led zhasnuté: VSetky led zhasnuté: stuperi 6
vstup nepouzity (max. amperometrika)

Prvy stupen (led P1 rozsvietena): druha cast’ (led P3 rozsvietena)
Led L1 Led L2 Led L3 Led L4 Led L5
Stand by/ Fototest _| Elektrozamok | Stop s odporom | Tazké brany | Umerna SCA |

* Na prvom stupni sa mézu aktivovat alebo deaktivovat funkcie. Kazda z 5 LED zodpoveda 1 funkcii. Ak LED
svieti, funkcia je aktivna. Ak je zhasnuta, funkcia nie je aktivna. Prvy stuperi sa sklada z 2 ¢asti, ktoré sa
vyberaju stlatenim tlacidla P3. Prislusna LED P3 ukazuje, ktora z 2 ¢asti je vybrata.

5.4.1 Programovanie na prvom stupni:
Na prvom stupni je mozné aktivovat alebo deaktivovat funkcie. LED P1 je stale rozsvietend, rozsvietené LED L1 az

L5 ukazuju aktivne funkcie, zhasnuté ukazuju neaktivne funkcie. Z prvej ¢asti programovania prejdete do druhej Casti
stlaenim tlacidla P3.

Tabul'ka A1 - Ako vstupit’ do programovania na prvom stupni Priklad

01. Podrzte aspori 3 sekundy stlaéené tlacidla P1 a P2.
Rychle blikanie vetkych led znamena, Ze ste vstupili do programovania.

Tabul'ka A2 - Ako aktivovat’ alebo deaktivovat’ funkciu

01. Opakovane stacajte tlacidlo P1, az kym sa signalizacia led diéda presunie na Zelanu funkciu.

02. Stlacte tlacidlo P2 na aktivovanie alebo deaktivovanie funkcie

- EOtOZZ vykonava funkciu bezpe¢nostného zariadenia ,FOTO2". Tabulka A3 - Ako prejst’ z prvej ¢asti programovania na prvom stupni do druhej (a naopak) Priklad
- Ziadna: vstup nevykonava ziadnu funkciu.
« Cas odrahéenia: Na konci zatvaracieho manévru, potom ako kridla dosiahli ipiné zatvorenie, motory tla¢a 01. Stlacte tlacidlo P3. |
kridla eSte nejaky moment, aby zabezpedili dokonalé zatvorenie. Hned potom tato funkcia ovlada kratucku
inverziu pohybu za u¢elom zniZenia nadmerného tlaku vyvijaného motormi na kridla. Tabulka A4 - Ako vystupit' z prvého stupiia a potvrdit’ ipravy Priklad
* Amperometricka citlivost’: Riadiaca jednotka ma systém merania odberu prddu obomi motormi, ktory sa vy . . s
3t . L . . ty < A - . 01. Podrzte aspon 3 sekundy stlacené tlacidla P1 a P2. P2
uziva na rozoznanie mechanickych dorazov a pripadnych prekazok po€as pohybu brany. KedZe odber pradu
Zavisi od'pr’emenll\_/yCh podm|lenohk' (vaha brany, rozne trenlve, narazy vgtr_a_, zmeny lne_xpa]tla a pod.), prar] C|t_I|vo Tabulka A5 - Ako vystipit z prvého stupia a anulovat Gpravy Priklad
sti je mozné upravit. Vybrat si mézete zo 6 stupfiov: stuperi 1 je ten najcitlivejsi (minimalna sila), stuper 6 je
najmenej citlivy (maximalna sila). 35 . %103
Slamin Lt Sarin & . as . V Gl
* Omeskanie kridla: Omeskanie Startu motora na druhom kridle sa moze nastavit na 5, 10, 20, 30, 40 % Casu 01. Podrzte aspoii 3 sekundy stlagené tlagidlo P1 alebo pockajte 1 minttu alebo vypnite napajanie.
préce alebo jiii/
. S
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5.4.2 Programovanie na druhom stupni: parametre

Na druhom stupni je mozné zvolit' prislusné parametre funkcii. Do druhého stupfia je mozné vstupit' len z prvého
stupnia. Na druhom stupni LED P1 blika rychlo a ostatnych 5 LED L1 az L5 ukazuje vybrany parameter.

Tabufka A1 - Ako vstupit' do programovania na druhom stupni Priklad

01. Vstupte do programovania na prvom stupni tak, Ze podrzite aspori 3 sekundy stlacené tlacidla P1 a P2

02. Vyberte funkciu tak, Ze stlacate tlacidlo P1 a postvate blikajucu led do Zelaného bodu. : : O000

03. Vsupte do programovania na druhom stupni tak, Ze podrzite aspon 3 sekundy stlacené tlacidlo P2.

Tabulka B2 - Ako si zvolit’ parameter Priklad

01. Opakovane stlacajte tlacidlo P2, az kym sa signalizacna led diéda presunie na Zelany parameter | :/¢E OQ_O>O

Tabulka B3 - Ako sa vratit' na prvy stupen Priklad

01. Stlacte tlacidlo P1. |

Tabulka B4 - Ako vystupit' z druhého stupia a potvrdit' upravy Priklad

01. Podrzte aspori 3 sekundy stlacené tlacidla P1a P2. |

Taburka B5 - Ako vystupit’ z druhého stupiia a anulovat’ Gpravy Priklad

01. Podrzte aspori 3 sekundy stlacené tlacidlo P1 alebo pockajte 1 minutu alebo vypnite napajanie 38 Sloke Q%ms
alebo \}iﬁi/

6. Co robit ked’

Nesvieti ziadna LED:

¢ Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napajana (na svorkach 9-10 musite namerat napéatie priblizne 30 Vdc,
pri napajani z batérie 24 Vdc).

Skontrolujte 2 poistky. Ak ani LED P1 nie je rozsvietend, ani neblikd, je pravdepodobné, Ze ide o vaznu
poruchu a riadiacu jednotku treba vymenit.

Led P1 pravidelne blika, ale led vstupov L1 az L5 neodrazaju stav prislusnych vstupov:
* Na chvilku vypnite napdjanie riadiacej jednotky, aby ste vysli z moznej fazy programovania
* Pozorne skontrolujte zapojenia na svorkach 11 az 16.

Led P1 blika kazdé 4 sekundy:
¢ Riadiaca jednotka je v stave Stand by.

Neaktivuje sa proces ,,automatického hladania“:
* Proces ,automatického hladania“ sa aktivuje, iba ak nebol nikdy predtym vykonany alebo ak bola vymazana
pamat. Na kontrolu, ¢i je paméte préazdna, vypnite na chvilku napdjanie. Pri zapnuti musia vSetky LED rychlo

blikat asi po dobu 6 sekund. Ak blikanie trva iba 3 sekundy, pamat uz obsahuje platné udaje. Ak chcete vyko
nat’ nové ,automatické hfadanie®, treba Uplne vymazat pamat.

»~Automatické hladanie“ nikdy nebolo vykonané, ale proces sa neaktivuje alebo sa sprava chybne:
¢ Na aktivaciu procesu ,automatického hladania“ je potrebné, aby zariadenie a vSetky bezpeénostné prvky boli
funkéné.
Uistite sa, Ze Ziadne zariadenie zapojené na vstupy nezasiahne pocas ,automatického hladania“.

Aby sa ,automatické hladanie” za¢alo spravne, LED na vstupoch musia byt rozsvietené ako znazorriuje obr.
A, LED P1 musi blikat' 1 krat za sekundu.

.

»Automatické hl'adanie“ bolo vykonané spravne, ale manéver sa nerozbieha:

« Skontrolujte, ¢i svietia LED bezpecnostnych prvkov (STOP, FOTO, FOTO1 pripadne FOTO2) a LED prikazu
sa rozsvieti poc€as trvania prikazu (KROK ZA KROKOM alebo AUX). Ak nesvietia bezpec¢nostné LED,
skontrolujte zapojenie zariadeni.

* Ak je aktivny ,Fototest” a fotobunky nefunguju spravne, LED DIAGNOSTIKA signalizuje chybu 4 bliknutiami.

Pocas pohybu brana vykona inverziu:
Pri¢iny, ktoré spdsobia inverziu, su:
e Zasah fotobuniek (FOTO?2 pri otvarani, FOTO alebo FOTO1 pri zatvarani) — v tomto pripade skontrolujte
zapojenie fotobuniek a pripadne skontrolujte signalizacné LED vstupov.
Zasah amperometriky po¢as chodu motorov (nie blizko mechanickych dorazov) je povazované za prekazku a
vyvola inverziu. Na zistenie, Ci ide o zadsah amperometriky, pocitajte bliknutia diagnostickej LED: 1 bliknutie
znamena zasah amperometriky na motore 1 a 2 bliknutia na motore 2.

4 Hum
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7. Montaz antény

Na dosiahnutie vac¢sieho dosahu vysielaca je potrebné namontovat anténu ABFKIT. Bez antény sa dosah znizuje

na niekolko metrov. Anténu treba namontovat ¢o najvysSie. Pouzite koaxialny kabel s odporom 50ohm (maximalna
dizka kablu 10m).

8. Montaz pohonu

Vykonaijte tieto kroky: (Pozn.:bod 1.2 a 1.3 neplati pre otvaranie brany smerom von)
1.1 Zmerajte hodnotu C

1.2 Néajdite hodnotu C na grafe, tym ziskate pomyselnu horizontalnu liniu.
1.3 Néajdite na grafe min. hodnotu "B", pomocou ziskanej linie. V priestor nad ¢iarou méze byt upevnena konzola.

Zvazte potrebny uhol otvarania pri vybere hodnoty B a nasledne A podfa grafu.
2 Vztah medzi uhlom otvorenia brany a polohou konzoly (A a B) méZete vidiet na grafe tykajucom sa vyrobku, kde miesta
rozne sfarbené predstavuji minimalne povolené uhly. Ak, napriklad, sa ma brana otvarat na 100° + 110°, A a B musia najst
na grafe bod, ktory patri do prislusného farebného priestoru.

Otvaranie brany smerom dnu:
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Otvaranie brany smerom von

Ulica
‘g’(‘)‘?' WINGO 2024 | WINGO 3524
A 130 mm 130 mm
E B 130 mm 130 mm
E 700 mm 850 mm
B
A Dvor

Nudzové odblokovanie pohonu

1. Potlacte dozadu ochranny kryt, ako znazorfiuje obr. 1.
2. Zasurite klu¢ a otocte nim proti smeru hodin, ako vidno na obr. 2.

3. Vytiahnite hore rukovéat v smere Sipky, az do bodu znazorneného na obr. 3.
4. Teraz mézete hybyt kridlom ruéne.

5. Na zablokovanie systému vykonajte uvedené kroky v opaénom poradi.

4 )
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Nastavenie koncovych dorazov:
Nastavenie koncového dorazu sa realizuje pomocou mechanického
dorazu PLA13. Ktory sa nastavuje podla obrazku. Jeden kus tohto

mechanického dorazu je dodavany spolu s kazdym kridlom pohonu.
Druhy doraz je v pripade potreby nutné dokupit'.
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